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雷达组网数据融合系统性能分析 
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摘要：针对雷达组网数据融合系统，对其系统性能进行了详细分析。介绍了 2 种典型雷达组网模式

(集中式融合和分布式融合)的工作原理，对其抗干扰、反隐身、融合精度、融合识别和通信量等方

面的性能进行了定量研究。研究表明，集中式雷达组网的实质是多雷达探测信息的“并”，利用信息互

补，具备航迹合成功效；分布式雷达组网的实质是多雷达探测信息的“交”，利用信息冗余，具备电假

目标航迹鉴别功效。研究结果可为新一代智能雷达组网数据融合系统的建设提供一定的参考意义。 
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中图分类号：TN95        文献标识码：A          文章编号：1004-731X (2015) 07-1526-06 

Performance Analysis of Netted Radar Data Fusion Systems 

Chen Zhijie1, Rao Bin2,3, Li Yongzhen2,3, Zong Zhiwei2 

(1. Information Center of Exercitation Department, National University of Defense Technology, Changsha 410073, China; 

2. School of Electronic Science and Engineering, National University of Defense Technology, Changsha 410073, China; 

3. State Key Laboratory of Complex Electromagnetic Environment Effects on Electronics and Information System, Changsha 410073, China） 

Abstract: The performance analysis of netted radar data fusion systems was proposed. The principles of 

two representative radar netting modes (i.e., centralized fusion and distributed fusion) were introduced 

and the associated capabilities of anti-jamming, anti-stealth, fusion accuracy, fusion discrimination, and 

communication requirements were quantitatively analyzed. Simulation results indicate that the netting 

essence is, centralized fusion by using ‘or’ rule to complement information and realize trajectory 

composition whereas distributed fusion by using ‘and’ rule to reduce information redundancy and realize 

discrimination ability. The research can provide some enlightenment for the newly-developed intellective 

netted radar data fusion systems. 
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引言1 

随着综合电子干扰技术的发展，单部雷达已经

很难与电子对抗系统全面抗衡，新的威胁促使雷达

                                                        
收稿日期：2014-06-15     修回日期：2014-12-11; 

基金项目：国家自然科学基金(61201335; 61101180); 

作者简介：陈志杰(1965-), 女, 辽宁绥中人，高工，

研究方向为网络与信息系统; 饶彬(1980-), 男, 四川

彭州人, 讲师, 研究方向为跟踪与数据融合、电子信

息系统建模与评估; 李永祯(1977-), 男, 内蒙古化德

人, 副教授, 研究方向为极化信息处理。 

向网络化方向发展。组网雷达充分利用单部雷达资

源和信息融合优势，把多部不同体制、不同频段、

不同工作模式、不同极化方式的雷达进行优化布

站，借助于通信手段联网，由中心站统一调配，从

而使得在探测、定位、跟踪、识别、抗干扰、反隐

身等方面的雷达整体性能得以大幅度改善[1]。 

雷达组网系统在当今防空反导和空间监视系

统中都扮演着重要角色。例如，俄罗斯部署在莫斯

科周围的“橡皮套鞋”反导系统是典型的单基地雷

1
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达组网的例子；“爱国者”导弹系统是台湾防空、反

导系统中的重要组成部分；美国的 MD 导弹防御

系统也是典型的多层次雷达组网系统[2]。 

已有大量文献对雷达组网的各方面进行了研

究[3-6]，这些文献多关注于具体技术细节，对组网

融合系统的性能分析及其仿真实现关注不多。本文

围绕雷达组网系统性能分析和系统仿真实现技术

进行了一些初步探索，拟希望为新一代智能雷达组

网数据融合系统的建设提供一定的参考建议。 

1  雷达组网模式 

归纳常见的雷达组网融合方法，主要有以下几

种：集中式、分布式、混合式、多级式、双/多基

地、引导交接班等[7-8]。雷达组网模式种类较多，

需要具体问题具体分析。每种模式下又有一些改进

或变种，例如集中式和分布式可同时处理构成混合

式融合。由于篇幅有限，本文仅选取集中式和分布

式模式进行性能分析和仿真系统设计。 

集中式组网融合系统中，分雷达系统一般只进

行搜索处理，将原始探测点迹信息上传至融合中

心，在融合中心集中进行数据对准、点迹关联、航

迹预测和航迹滤波并形成统一航迹。因此，除数据

对准外，融合中心的处理流程和单部雷达的数据处

理流程基本一致。 

分布式组网融合系统中，分雷达系统首先独自

完成多目标跟踪与状态估计，将目标航迹信息传至

融合中心，在融合中心完成数据对准、航迹关联、

航迹融合、剔除虚假航迹并形成全局航迹。由于分

雷达是完整的雷达系统，因此分布式组网融合结构

可以以较低的费用获得较高的可靠性和可用性。 

表 1 归纳了集中式和分布式雷达组网的特点，

包括工作原理、拓扑结构、通信内容、优缺点和适

用条件等。 

表 1  集中式和分布式雷达组网的特点 

特点 
组网类型 

集中式组网 分布式组网 

工作原理 分雷达只进行搜索处理，原始点迹全部上传融合中

心，融合中心进行数据对准、点迹关联、航迹预测

和航迹滤波并形成全局航迹。 

分雷达是完整的雷达系统，产生局部航迹并上传融合

中心；融合中心进行航迹关联和航迹融合，剔除虚假

航迹并形成全局航迹。 

拓扑结构 星状结构。一个全局处理中心，多个数据节点。 树状结构，一个全局处理中心，多个局部处理中心，

多个数据节点。 

通信内容 原始探测点迹：时间、SNR、距离、方位、俯仰、

径向速度、极化、雷达位置等，一般需要反馈。 

原始探测航迹：时间、局部航迹号、SNR、滤波位置、

滤波速度、滤波误差、雷达位置等，一般不需要反馈。

优点 目标信息损失最小；数据率更高；具备航迹合成功

效；适用于微弱目标的探测。 

系统实现简单；通信量较少；融合中心具备假目标航

迹鉴别能力；具备独立跟踪能力，系统生存能力强。

缺点 融合中心处理负担重；通信量较大；一般需要反馈，

系统生存能力较差。 

不是理论最佳融合方法；隐身目标探测能力弱些。 

适用条件 一般适用于同平台或距离较近的雷达系统进行数据

融合。纯集中式模式已较少采用，一般采用实用的

集中式模式，即分雷达仍维持跟踪[8]。 

一般适用于欺骗干扰场景和多目标跟踪场景。雷达一

般是相近体制雷达，探测精度相当。 

 

2  雷达组网系统性能分析 

2.1 抗干扰能力分析 

根据文献[1]，组网雷达抗有源压制干扰能力

主要体现在体制多样性、频段多样性、空间分散性、

功率合成和信息融合等方面；组网雷达抗有源欺骗

干扰能力则主要体现在系统隐蔽性、信号密集性、

信号多样性、频段多样性和系统辨别力等方面。这

里重点分析其在抗多假目标欺骗干扰方面的功效。 

基于数字射频存储器(DRFM)技术[9]的先进转

发式干扰机可以产生和真目标高度逼近的欺骗信

号。假目标可以非常有效地将干扰能量集中到雷达

2
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接收带宽内；共享雷达的脉冲压缩处理增益；并能

同时产生多个假目标。这些假目标可以轻松骗过雷

达的信号处理器，进入雷达数据处理系统，形成大

量虚假航迹，不仅消耗雷达跟踪资源，而且使得雷

达无法鉴别真假。一种比较有效的方法即是采用雷

达组网数据融合进行鉴别，一方面由于空间和频率

分集，干扰机很难对多部雷达同时产生假目标航

迹；另一方面，即使对多部雷达产生了假目标航迹，

融合中心也可以利用同源检测原理进行鉴别[3]。 

同源检测的基本思想是：基于 DRFM 的转发

式干扰机产生的假目标主要为距离多假目标，同一

时刻，不同雷达观测到的电假目标其空间位置不同

(处于雷达视线延长线上)，而实体目标(包括干扰机

实体)的位置是相同的。真目标出于同源，其航迹

正确关联，仅受观测噪声影响；假目标并非同源，

航迹无法关联或者关联度量值偏大，利用关联门限

即可很好地剔除假目标航迹。 

图 1 给出了一个具体仿真示例。考虑机载自卫

突防场景，一架飞机携带自卫式干扰机，用两部跟

踪雷达同时进行探测。干扰机为一部转发式干扰

机，波束较宽，采用多通道处理，可对侦测波束范

围内的两部雷达系统同时进行转发式距离欺骗干

扰。两部雷达在局部北天东直角坐标系独立进行跟

踪，由为了方便起见，暂不考虑虚警和杂波。局部

航迹上传至融合中心，在地心坐标系(ECF)统一进

行航迹关联和航迹融合。 

假设干扰机对雷达 1 和雷达 2 均产生延迟

10 km 和 15 km 的 2 个假目标，这样雷达 1 产生 3

条航迹，即真目标(R1)、△R=10 km(R1)和△R=15 km 

(R1)，见图 1 (a)。雷达 2 产生了 3 条航迹，真目标

(R2)，△R=10 km(R2)和△R=15 km(R2)，见图 1 (b)。

融合中心一共得到 6 条航迹，雷达 1 的 3 条航迹，

雷达 2 的 3 条航迹。由图 1(c)可知，实体目标(飞

机本身)出于同源，航迹几乎重合在一起，仅受噪

声影响；而假目标的航迹是在雷达干扰机连线上延

迟得到的，并未同源，所以不能重合，直观感觉比

较容易鉴别假目标。 

 

(a) 雷达 1 观测航迹 

 

(b) 雷达 2 观测航迹 

 

(c) 融合中心观测航迹 

图 1  同源检验的示意图 

平均航迹关联距离如表 2 所示。由表可知，通

过分布式组网，来自实体目标(真目标)间的航迹被

关联上，关联距离较小；而其它目标间的航迹关联

距离较大，导致假目标航迹被剔除。由此说明分布

式组网具有天然的抗距离欺骗假目标能力。 

-100 -50 0
-80

-60

-40

-20

0

20

40

60

80

东/km 

北
/k

m
 

 
真目标 
延迟10e3km假目标
延迟15e3km假目标

-100 -50 0
-80

-60

-40

-20

0

20

40

60

80

东/km 

北
/k

m
 

真目标 
延迟 10e3km 假目标
延迟 15e3km 假目标

-100 -50 0
-80

-60

-40

-20

0

20

40

60

80

东/km 

 

 
真目标

北
/k

m

3

Chen et al.: Performance Analysis of Netted Radar Data Fusion Systems

Published by Journal of System Simulation, 2015



第 27 卷第 7 期 Vol. 27 No. 7 

2015 年 7 月 陈志杰, 等: 雷达组网数据融合系统性能分析 Jul., 2015 

 

http:∥www.china-simulation.com

• 1529 • 

表 2  平均航迹关联距离表          /m 

目标类型 
真目标 

(R1) 

△R=10km 

(R1) 

△R=15km

(R1) 

真目标(R2) 117.21 6 780.07 8 293.03 

△R=10 km(R2) 6 225.11 988.88 3 087.64 

△R=1km(R2) 6 933.85 1 003.56 2 684.73 

2.2 反隐身能力分析 

突防方采用赋形设计、阻抗加载、涂覆吸波材

料等隐身措施对单部雷达进行对抗，使单部雷达很

难对目标进行连续观察和测量，只能够得到一些无

规律的间断点迹。如果采用不同频率的雷达从多个

方向上照射隐身目标，并采用组网融合技术，就有

可能得到隐身目标完整、连续的航迹。 

图 2 以某飞机模型 X 波段暗室测量数据为例，

仿真得到了典型战情下 3 部雷达对目标的检测概

率。由图可知，由于目标 RCS 严重依赖于雷达视

线角，导致单部雷达在某些时间段的检测概率很

低，因此在这些时间段极易失跟。而通过组网融合

后(采取或原则)，目标在整个时间段的检测概率都

得到提高，理论上通过集中式组网得到的融合航迹

数据率更高，持续时间更长，因而具备反隐身功效。

实际上，组网雷达凭借其地域和体制优势，集多种

反隐身措施于一身，具备较强的反隐身能力，是目

前公认的隐身目标克星。 

 

图 2  3 部雷达对目标的检测概率及融合检测概率 

2.3 融合精度分析 

分析雷达组网对融合精度的影响。以 2 条航迹

融合为例，设
1ˆ ( | )i k kX 和

2ˆ ( | )j k kX 分别表示为雷

达 1 对目标 i 和雷达 2 对目标 j 的状态估计值，
1 ( | )i k kP 和

1( | )j k kP 分别为相应的协方差。忽略 2

条航迹估计的互协方差，即 ( | ) ( | ) 0ij jik k k k P P ，

则按照最大似然准则，最佳航迹融合算法由下式得[7]： 

融合状态 
1 1 1

2 1 2

ˆ ˆ( | )  ( | )[ ( | ) ( | )+

ˆ( | ) ( | )]

i i

j j

k k k k k k k k

k k k k





X P P X

P X     (1)
 

融合误差协方差 
1 1 2 1 1( | )= [ ( | ) ( | ) ]i jk k k k k k  P P P        (2) 

上面两式很容易推广到 N 部雷达情况。特别

地，假设 N 部雷达的测量精度相当，则容易得到
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1( | )= ( | ) /ik k k k NP P ，也即是说N部雷达组网后，

融合误差理论上减少为原来的1/ N 。这样，2 部

雷达组网融合误差减少为原来的 70.71%；3 部雷达

组网融合误差减少为原来的 57.54%；即使 10 部雷

达组网，融合误差也仅减少为原来的 31.62%。由

此可知，组网雷达数目并不是越多越好，对精度提

高并不明显，且会导致系统复杂性增加。一般采用

两到三部雷达组网即可取得较好的效果。组网的最

大优势还是在于反隐身和抗干扰等附加能力，提高

精度并不是唯一目的。 

本文设计了大量仿真场景，对不同布站条件、

不同雷达数目、不同测量精度等场景进行仿真。图

3是一个典型的三雷达融合结果(滤波算法采用αβγ

滤波)。通过大量仿真，有以下关于融合精度方面

的结论：(1) 采取 3 部同种或相近体制雷达组网有

助于提高融合精度；(2) 雷达尽量采取空间分集能

提高融合精度；(3) 3 部雷达组网后平均距离误差

减小到单部误差的 60%，平均速度误差减小为单部

误差的 30%左右。(4) 精度差异太大的不同类型雷

达组网融合精度提高不明显，其融合精度接近于测

量精度最高的那部雷达。(5) 3 部雷达组网比 2 部

雷达组网能较大幅度提高融合精度。 

 

图 3  3 部雷达组网位置融合误差图 

2.4 通信量分析 

下面对分布式组网和集中式组网的通信量进

行分析。为了减少流量，采用编码方法，利用最小

bit 位(LSB)[8]进行分析。假设最大探测距离限定为

5000 km，距离编码精度为 1 m；最大速度限定为

7000 km/s，速度编码精度为 0.1 m/s；最大录取时

间限定为 1 天，时间编码精度为 1 ms；角度最大

值为 360º，角度编码精度 0.001 º。 

2.4.1 分布式组网的通信量 

传输数据主要为航迹信息：滤波位置

( , ,x y z )、滤波速度( , ,x y z   )、时间戳、航迹号、

滤波协方差(可只传协方差对角元素)等。当然可能

还有一些其它附加的传输量，这里暂不考虑。则分

布式组网总的通信量约为 

radar track
distributed pos vel time

track

track cov

(3 3

3 400
) (3 24

0.1

3 18 27 9 126) 3.456Mbits

N N
R n n n

I

n n

   


   

      (3)

 

注意这里 pos 24bitsn  为单个滤波位置通信

量 ， vel 18 bitsn  为 单 个 滤 波 速 度 通 信 量 ，

time 27bitsn  为时间戳通信量， track 9bitsn  为航

迹号通信量， cov pos vel3 3 126bitsn n n   为 6 个协

方差对角元素的通信量， track 400N  为同时航迹

数目， track 0.1I  为平均数据间隔。 

由此可见分布式融合的通信量是比较小的，现

有百兆或千兆以太网完全能够胜任。另外，由上式

可以看出，对通信量影响较大的参数是：滤波协方

差、同时跟踪目标数目和单雷达跟踪数据率。这里

我们是按最大跟踪目标数 400 个来算的，实际系统

的跟踪目标数一般小于该值，另外单部雷达的数据

率取为 10 Hz，也比较符合一般的相控阵雷达跟踪

数据率。即使数据率取为 100 Hz，其通信量也仅

为 34.56 Mbits，也基本满足需要。 

2.4.2 集中式组网的通信量 

传输数据主要为点迹信息：距离、方位、俯仰、

时间戳、距离测量精度、方位测量精度和俯仰测量

精度等。这里和分布式组网传递的数据有所区别，

数据包里面没有航迹号。 

集中式组网总的通信量约为 
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 

radar mears/scan
central

track

range bearing elevation r_acc

b_acc e_acc time

(

)

3 1000
24 19 19 9 13 13 27

0.1

3.72Mbits (4)

N N
R

I

n n n n

n n n

 

   

  


      

 

注意这里 range 24bitsn  为距离测量值通信量，

r_acc 9bitsn  为距离测量精度通信量， bearing 19bitsn 

为方位测量值通信量， b_acc 13 bitsn  为方位测量

精度通信量， elevation 19bitsn  为俯仰测量值通信

量， e_acc 13bitsn  为俯仰测量精度通信量，

time 27bitsn  为时间戳通信量。 

由上式可以看出，集中式组网的通信量主要由

雷达数目，每次扫描时的量测数目和跟踪数据率决

定。一般来说，集中式组网由于传递的是原始点迹，

受环境影响较大，当存在箔条、电子干扰的情况时，

通信量会较大程度增加。但总的来说，由于传递的

只是窄带测轨信息，集中式组网的通信量是比较小

的，现有百兆或千兆以太网完全能够胜任。 

3  结论 

本文介绍了集中式组网融合和分布式组网融

合的基本原理，详细分析了雷达组网诸多方面的性

能改善。总结两种雷达组网的特点，集中式雷达组

网的实质是多雷达探测信息的“并”，利用信息互

补，具备航迹合成功效；分布式雷达组网的实质是

多雷达探测信息的“交”，利用信息冗余，具备电假

目标航迹鉴别功效。本文性能分析的研究结果可为

新一代智能雷达组网数据融合系统的建设提供一

定的参考意义。 
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